Exercice : formulation du probleme de calibrage
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Enoncé :

On souhaite connaitre les coordonnées pixel du point P dans I'image connaissant :

e Focale de la caméra: f=50mm

e dx=dy=24 microns

e longueur du segment (en rouge sur la figure) : 50 cm
e distance du segment alacaméra:5m

e u0=512,v0=384

Solution :
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